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REZUMAT 

 

 

Au fost prezentate următoarele comunicări științifice: 

 

1. D. Dumitriu, M. Mărgăritescu, A. M. E. Rolea - "Direct dynamics of Gough-Stewart hexapod 

platforms using the redundant parameterisation of rotations by full rotation matrices" - 1
st
 International 

Conference of Mechatronics & Cyber-Mixmechatronics ICOMECYME, Bucharest, Romania, 

September 7
th

-8
th

, 2017 - ANEXA 1 

 

2. D. Dumitriu, M. Mărgăritescu, L. Munteanu,  C. Lala - "Dinamica inversă a unei platforme Gough-

Stewart, cu repartizarea eficientă a forţelor în cele 6 actuatoare cooperante" - Lucrările celei de-a XI-a 

ediţii a Conferinţei anuale a ASTR, 2017 - ANEXA 2 

 

 

 
 

Figura 1   Extras din programul conferinței ICOMECYME 2017 

 

 

 


